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1.3.2 Déterminer m pour que les vecteurs suivants soient colinéaires :
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1.3.3 Relativement & une base B de V5, on donne les vecteurs
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1.3.8 On donne les points A(1;1), B(10;5) et C(4;12). Calculer les coordonnées du
point D tel que :

a) ABCD soit un parallélogramme b) ABDC soit un parallélogramme
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