1.3.5 Déterminer k& pour que les vecteurs suivants soient coplanaires:
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1.3.7 On donne les points A(5;2;—3), B(8;0;5), C(—2; —4;1) et D(4; —6;3). Calculer

les composantes des vecteurs suivants
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1.3.8 On donne les points A(1;1), B(10;5) et C(4;12). Calculer les coordonnées du
point [ tel que :

a) ABCD soit un parallélogramme b) ABDC soit un parallélogramme
) Clun)
AN Bl13)




