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1.5.4 On donne les vecteurs @ = ( 2 ) et E} = ( 5 ) Existe-t-il un vecteur T tel
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1.5.5 Calculer 'angle aigu que forme la droite OC avec le plan ABC, dans les cas

sulvants :
a) A(1;0;0), B(0;1;0) et C(2;2; —4).
b) A(0;1;0), B(1;0;1) et C(1;2;2).
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