1.1.1 Représenter un hexagone régulier ABCDEF de centre O. Donner le nombre de 24'03‘ 25
vecteurs différents que 'on peut définir a l'aide des lettres de cette figure, ainsi qu'un
représentant de chaque vecteur.
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1.1.2
Construire la somme des trois vecteurs ci-dessous :

Tracer trois vecteurs non nuls et n’ayant pas la méme direction mais dont la somme soit
le vecteur nul.
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