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3.1.4 Trouver une équation paramétrique de la droite donnée par :

a) A(3;5) et un vecteur directeur d = (_14) ,
) A(=3;-2) et B(4;-5),
(

(

o

o

) A(2;—4), de pente —Z,

d) A(5;2), paralléle au segment BC, ou B(1;1) et C(—3;2),
e) A(—T7;10), perpendiculaire au vecteur ¥ = (_58) :
f) A(0;—2), horizontale,

g) A(8;12), verticale.




