
3M14 – Vendredi 18 septembre 2026 Nom & prénom : . . .. . .. . .. . .. . .. . .. . .. . .

Géométrie de l’espace – TE 857A

Problème 1 2 3 4 5 6 Total

Points 2 2 5 10 5 9 33

Points obtenus

Problème 1 (2 points)

Former une équation paramétrique matricielle de la droite d qui passe par le point A et qui est

parallèle au vecteur ~v .

A(2;−3; 0) et ~v =

0

B

@

−1

2

4

1

C

A

Problème 2 (2 points)

Former une équation cartésienne du plan ¸ passant par le point R et de vecteur normal ~n.

R(0; 0; 1) et ~n =

0

B

@

−1

2

3

1

C

A

TE 857A – 1 sv – Gymnase de Burier

d leftbeginmatrixxyzendmatrixrightleftbeginmatrix230endmatrixrightKleftbeginmatrix124endmatrixrightKinmathbbR

d x2y3zd0
Par R 003d0Rightarrowd3

a x2y3z30



Problème 3 (5 points)

On donne un point A(1; 1;−1) et deux vecteurs ~v =

0

B

@

1

−1

2

1

C

A

et ~w =

0

B

@

−1

2

1

1

C

A

a) Déterminer un système d’équations paramétriques du plan ¸ passant par le point A et de

vecteurs directeurs ~v et ~w .

b) Déterminer une équation cartésienne du plan ¸.

TE 857A – 2 sv – Gymnase de Burier

2

d l ktinmathbbR

begincasesx1Kty1K2tz12Ktendcasesbegincasesx1Kt12y1K2t1z12Ktleft1rightendcasesbegincasesxy2tcdot32xz33tcdot1endcases
b

Leftrightarrow

Leftrightarrowleft2right5x3yz90



Problème 4 (10 points)

Soit les points A(1; 3; 2), B(4;−1; 3), C(4; 9;−7) et D(1; 8;−3).

a) Montrer que les points A, B, C et D appartiennent à un même plan qu’on nommera ¸.

b) Calculer les coordonnées du point I, intersection des diagonales du quadrilatère ABCD.

TE 857A – 3 sv – Gymnase de Burier

2

overrightarrowABleftbeginmatrix341endmatrixrightoverrightarrowACleftbeginmatrix369endmatrixrightcupleftbeginmatrix123endmatrixrightoverrightarrowADleftbeginmatrix055endmatrixrightcupleftbeginmatrix011endmatrixright
overrightarrowABoverrightarrowACleftbeginmatrix01010endmatrixrightcupleftbeginmatrix011endmatrixrightwedgeoverrightarrowAD
Donc overrightarrowABoverrightarrowAC et

overrightarrowAD sont colinéaires Les points

ABCD sont coplanaires
A Db

I
overrightarrowACwedgeleftbeginmatrix123endmatrixrightoverrightarrowBDleftbeginmatrix396endmatrixrightcupleftbeginmatrix132endmatrixrightB

c

leftBDrightbegincasesx4ty13tz32tendcasesbegincasesKtKt3cdotcdotleft2rightcdott3K2t1endcases
leftACrightbegincasesx1Ky32Kz23Kendcases

Rightarrow

begincases1K4t32K13tLeftrightarrow23K32tendcases
Leftrightarrow

Leftrightarrow Leftrightarrowbegincasesk1t2endcasesbegincasest2k1341Vendcasesbegincases5t105K53K2t1endcases
Le point Ileft251right



Problème 5 (5 points)

On donne le point P (3; 2;−1) et la droite (d) :

8

>

<

>

:

x = −1 + t

y = −3 + 2 t

z = −3 + 2 t

; t ∈ R.

Calculer la distance exacte du point P à la droite d .

TE 857A – 5 sv – Gymnase de Burier

d

Aleft133rightind T
A

overrightarrowdleftbeginmatrix122endmatrixrightdeltaleftAdrightleftoverrightarrowAPtimesoverrightarrowdrightleftoverrightarrowdrightoverrightarrowAPleftbeginmatrix452endmatrixrightoverrightarrowAPtimesoverrightarrowdleftbeginmatrix452endmatrixrighttimesleftbeginmatrix122endmatrixrightleftbeginmatrix663endmatrixrightdeltaleftAdright393

o P



Problème 6 (9 points)

Soit les éléments suivants :

— le plan (¸) : 4 x − 3 y − 9 = 0

— le plan (˛) : 3 x + 4 y − 13 = 0

— le point A(3 ; 1; 7)

— le point D(6 ; 4 ; 2)

a) Montrer que les plans ¸ et ˛ sont perpendiculaires.

b) Vérifier que le point A appartient à la droite d , intersection des plans ¸ et ˛.

c) Déterminer une représentation paramétrique vectorielle de la droite d .

d) Déterminer une équation cartésienne du plan ‚, perpendiculaire à la fois à ¸ et ˛, et passant

par le point D.

TE 857A – 6 sv – Gymnase de Burier

a vecteur normal à alphaoverrightarrowhalphaleftbeginmatrix430endmatrixright
vecteur normal à

betaoverrightarrowhbetaleftbeginmatrix340endmatrixright
overrightarrownalphacdotoverrightarrownbeta0Leftrightarrowalphabotbeta

433190
3341130Vb A dans alpha RightarrowAinalphacapbeta

Adans beta

c overrightarrownalphatimesoverrightarrownBleftbeginmatrix430endmatrixrighttimesleftbeginmatrix340endmatrixrightleftbeginmatrix0025endmatrixrightwedgeleftbeginmatrix001endmatrixright
d leftbeginmatrixxyzendmatrixrightleftbeginmatrix317endmatrixrightKleftbeginmatrix001endmatrixrightKinmathbbR

d Par dcdot zd0
Par le point D z20



3M14 – Vendredi 18 septembre 2026 Nom & prénom : . . .. . .. . .. . .. . .. . .. . .. . .

Géométrie de l’espace – TE 857B

Problème 1 2 3 4 5 6 Total

Points 2 2 5 10 5 9 33

Points obtenus

Problème 1 (2 points)

Former une équation paramétrique matricielle de la droite d qui passe par le point P et qui est

parallèle au vecteur ~v .

P (3; 0;−2) et ~v =

0

B

@

−4

1

2

1

C

A

Problème 2 (2 points)

Former une équation cartésienne du plan ˛ passant par le point T et de vecteur normal ~n.

T (1; 0; 0) et ~n =

0

B

@

1

−2

3

1

C

A

TE 857B – 1 sv – Gymnase de Burier

d leftbeginmatrixxyzendmatrixrightleftbeginmatrix302endmatrixrightKleftbeginmatrix412endmatrixrightKinmathbbR

d x2y3zd0
Par R 1d0Rightarrowd1

x x2y3z10



Problème 3 (5 points)

On donne un point A(1;−1; 1) et deux vecteurs ~v =

0

B

@

1

−1

−2

1

C

A

et ~w =

0

B

@

1

−2

1

1

C

A

a) Déterminer un système d’équations paramétriques du plan ¸ passant par le point A et de

vecteurs directeurs ~v et ~w .

b) Déterminer une équation cartésienne du plan ¸.

TE 857B – 2 sv – Gymnase de Burier

2

d l ktinmathbbR

KK

begincasesx1Ktcdot12y1K2tcdot1z12Kt1endcases
begincasesxytcdot32xz33tcdot1endcases
Leftrightarrowleft2right5x3yz30

begincasesx1Kty1K2tz12Ktendcases
b

Leftrightarrow



Problème 4 (10 points)

Soit les points A(1; 3; 2), B(4;−1; 3), C(4; 9;−7) et D(1; 8;−3).

a) Montrer que les points A, B, C et D appartiennent à un même plan qu’on nommera ¸.

b) Calculer les coordonnées du point I, intersection des diagonales du quadrilatère ABCD.

TE 857B – 3 sv – Gymnase de Burier

2

overrightarrowABleftbeginmatrix341endmatrixrightoverrightarrowACleftbeginmatrix369endmatrixrightcupleftbeginmatrix123endmatrixrightoverrightarrowADleftbeginmatrix055endmatrixrightcupleftbeginmatrix011endmatrixright
overrightarrowABoverrightarrowACleftbeginmatrix01010endmatrixrightcupleftbeginmatrix011endmatrixrightcupoverrightarrowAD
Donc overrightarrowABoverrightarrowAC et

overrightarrowAD sont colinéaires Les points

ABCD sont coplanaires
A Db

I
overrightarrowACwedgeleftbeginmatrix123endmatrixrightoverrightarrowBDleftbeginmatrix396endmatrixrightcupleftbeginmatrix132endmatrixrightB

c

leftBDrightbegincasesx4ty13tz32tendcasesbegincasesKtKt3cdotcdotleft2rightcdott3K2t1endcases
leftACrightbegincasesx1Ky32Kz23Kendcases

Rightarrow

begincases1K4t32K13tLeftrightarrow23K32tendcases
Leftrightarrow

Leftrightarrow Leftrightarrowbegincasesk1t2endcasesbegincasest2k1341Vendcasesbegincases5t105K53K2t1endcases
Le point Ileft251right



Problème 5 (5 points)

On donne le point P (3; 2;−1) et la droite (d) :

8

>

<

>

:

x = −1 + t

y = −3 + 2 t

z = −3 + 2 t

; t ∈ R.

Calculer la distance exacte du point P à la droite d .

TE 857B – 5 sv – Gymnase de Burier

d

Aleft133rightind T
A

overrightarrowdleftbeginmatrix122endmatrixrightdeltaleftAdrightleftoverrightarrowAPtimesoverrightarrowdrightleftoverrightarrowdrightoverrightarrowAPleftbeginmatrix452endmatrixrightoverrightarrowAPtimesoverrightarrowdleftbeginmatrix452endmatrixrighttimesleftbeginmatrix122endmatrixrightleftbeginmatrix663endmatrixrightdeltaleftAdright393

o P



Problème 6 (9 points)

Soit les éléments suivants :

— le plan (¸) : 4 x − 3 y − 9 = 0

— le plan (˛) : 3 x + 4 y − 13 = 0

— le point A(3 ; 1; 7)

— le point D(6 ; 4 ; 2)

a) Montrer que les plans ¸ et ˛ sont perpendiculaires.

b) Vérifier que le point A appartient à la droite d , intersection des plans ¸ et ˛.

c) Déterminer une représentation paramétrique vectorielle de la droite d .

d) Déterminer une équation cartésienne du plan ‚, perpendiculaire à la fois à ¸ et ˛, et passant

par le point D.

TE 857B – 6 sv – Gymnase de Burier

a vecteur normal à alphaoverrightarrowhalphaleftbeginmatrix430endmatrixright
vecteur normal à

betaoverrightarrowhbetaleftbeginmatrix340endmatrixright
overrightarrownalphacdotoverrightarrownbeta0Leftrightarrowalphabotbeta

433190
3341130Vb A dans alpha RightarrowAinalphacapbeta

Adans beta

c overrightarrownalphatimesoverrightarrownBleftbeginmatrix430endmatrixrighttimesleftbeginmatrix340endmatrixrightleftbeginmatrix0025endmatrixrightwedgeleftbeginmatrix001endmatrixright
d leftbeginmatrixxyzendmatrixrightleftbeginmatrix317endmatrixrightKleftbeginmatrix001endmatrixrightKinmathbbR

d Par dcdot zd0
Par le point D z20


